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REMONTY MASZYN I NAPEDOW ELEKTRYCZNYCH

ELMOR S.A. jest firma, ktora specjalizujac sig¢ od
wielu lat w produkcji maszyn i napedow elektrycz-
nych, oferuje ustugi w zakresie kompleksowych
remonté6w maszyn oraz napedow pradu statego i
przemiennego. Przeprowadzamy remonty maszyn
elektrycznych produkcji krajowej i zagranicznej o
napigciach do 1 kV:

- silniki pradu statego do 100 kW

- pradnice pradu stalego do 100 kW

- pradnice pradu przemiennego do 160 kVA

- silniki indukcyjne klatkowe do 400 kW

- silniki indukeyjne pierscieniowe do 160 kW

- hamulce elektromagnetyczne tarczowe.
Podejmujemy si¢ opracowania projektu i wyko-
nawstwa w zakresie zmian niektorych parametrow
maszyn (np. moc, napigcie, predkos¢ obrotowa)
oraz transformatoréw 1-fazowych i 3-fazowych
(nietypowe napigcia). Stosujemy impregnacje ci-
$nieniowo - prozniowa w klasach izolacji B, Fi H
oraz wykonujemy cewki (np. do hamulcéw) w po-
staci monolitow (przez zalanie zywica epoksydowsa

w formie). Wirujace czg¢§ci maszyn wywazane sa
statycznie i dynamicznie.

Do remontu przystepujemy po akceptacji przez
Klienta ceny ustugi podawanej kazdorazowo we-
dhug kalkulacji, w oparciu o zakres prac. Termin
wykonania remontu uzalezniony jest od typu ma-
szyny oraz zakresu prac remontowych i jest kazdo-
razowo uzgadniany z Klientem.

Wszystkie wyremontowane przez nas maszyny i
urzadzenia poddawane sg odpowiednim probom i
otrzymuja atest Kontroli Technicznej. Udzielamy
gwarancji na okres 12 miesigcy od dnia urucho-
mienia urzadzenia lecz nie dluzej niz 18 miesigcy
od daty dostawy urzadzenia do odbiorcy.
Posiadajac wieloletnie doswiadczenie w produkcji
maszyn 1 napgdow elektrycznych pracujacych na
statkach o niecograniczonym rejonie ptywania za-
pewniamy wysoka jako$¢ remontow maszyn i
urzadzen pracujacych w réznych warunkach klima-
tycznych (wysoka jakos$¢ pokry¢ galwanicznych i
malarskich).

MASZYNY PRADU STALEGO

ZASTOSOWANIE
Silniki i pradnice pradu stalego produkowane przez
ELMOR S.A. przeznaczone sa do pracy w warun-
kach morskich jak i na ladzie w réznych warun-
kach klimatycznych.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA
Mozliwe sa ré6zne wykonania mocowania maszyn
(na tapach, kotierzowe do pracy poziomej, kotnie-
rzowe do pracy pionowej, kolierzowe na tapach
do pracy poziomej) oraz rézne rodzaje wzbudzenia
(bocznikowe, bocznikowo-szeregowe, szeregowe).
Klasa izolacji B lub F.

Silniki wykonywane sa z hamulcem lub bez jako
kroploszczelne (IP22) lub strugoszczelne (IP44,
IP55,IP56) Pradnice wykonywane sa jako kro-
ploszczelne (IP22); wyposazone sa w kondensato-
ry, ktére wraz z uzwojeniami biegundéw komuta-
cyjnych tworza filtr przeciwzaktoceniowy. Moga
by¢ napedzane przez silniki benzynowe, wysoko-
prezne, elektryczne lub inne.
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Maszyna typu PKM
PARAMETRY TECHNICZNE

Pradnice
Moce podane sa dla pracy S1; napigcia 115 V lub
230 V; stopienia ochrony P22

Wielko$¢ | Zakres mocy zna- Predkos¢
mechaniczna mionowych obrotowa
znamionowa
[kW] [obr/min]
i 0,9do 3,4 1450
3 2,4 1450
w47 5,5 1450
D 7,8 do 13,2 1450
20" 10,8 do 15 1450
! 18 do 26,4 1500
S 25,2 do 60 1500
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- Maszyna typu PSMP

Silniki budowy kroploszczelnej



Moce podane sa dla pracy S I; napigcia 110 V lub
220 V; stopnia ochrony 1P22.

Wielkos$¢ | Zakres mocy | Predkos$¢ obrotowa
mecha- | znamionowych znamionowa
niczna

[kW] [obr/min]
»l” 0,6 do 1,32 1450 2900
22 0,9 do 3,12 950 1450 2900
3 1,92 do 5,52 | 950 1450 2900
47 6,0 do 9,36 1450 2900
S 6,0 do 9,0 950 1450
0 19,2 1450
wl’ 28,8 1450
8" 16,8t057,6 | 950 1450

Silniki budowy strugoszczelnej
Mozliwe sa wykonania maszyn o innych parametrach technicznych (np. na napigcie 440 V).

&

Moce podane sa dla pracy S 1; napigcia 110 V lub
220 V; stopnia ochrony: IP44, IP55, IP56.

Wielko$¢ | Zakres mocy | Predkos$¢ obrotowa
mecha- | znamionowych znamionowa
niczna

[kW] [obr/min]

»l” 0,24 t0 0,76 1450 2900
2" 042t01,32 | 950 1450 2900
3 0,72t02,16 | 950 1450 2900
WA 1,2 t0 4,32 950 1450 2900
D" 1,8t03,6 720 950 1450
»0” 4,32t07,2 950 1450
! 541072 720 950

S 10,8 to 22,8 950 1450
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Poszczegbdlne maszyny oznaczone sg symbolami sktadajacymi sig z liter i cyfr o nastgpujacym znaczeniu:

Litera na 1 miejscu:
Litera na 2 miejscu (rodzaj obudowy):
Litera na 3 miejscu (rodzaj wzbudzenia):

Litera na 4 miejscu (rodzaj mocowania):

Mata litera:

Cyfra na 1 miejscu (od 1 do 8):

Cyfra na 2 miejscu (2 lub 4):

Oznaczenie za czgscia cyfrowa:

S<mLZ®ERT

-a, bs

- maszyna pradu statego

- kroploszczelna S - strugoszczelna

- bocznikowe

- bocznikowo - szeregowe

- szeregowe

- kolnierzowe do pracy poziomej

- kolnierzowe do pracy pionowej

- kolnierzowe na tapach do pracy poziomej

Brak na 4 miejscu duzej litery oznacza wykonanie na

fapach.

z - seria konstrukcyjna
- wielko$¢ mechaniczna (wznios osi watu)
- ilo$¢ biegunow

-a, b, X,y -symbol dlugosci pakietu zelaza

- liczba po znaku " / " - kolejne wykonanie maszyny w danej wielkoS$ci

mechanicznej

Przyktad oznaczenia: PKMTa54b/101 - kroploszczelna maszyna pradu statego serii "a"

kowo - szeregowym i mocowaniu kotnierzowym na tapach do pracy poziomej, z czterema biegunami gldéwnymi

o kolejnym numerze 101 w wielkosci mechaniczne;j 5.

o0 wzbudzeniu boczni-




SILNIKI TRAKCYJNE

ZASTOSOWANIE

Silnik typu DK210A3P przeznaczony jest do na-
pedu trolejbusow.

Silnik typu PRAZa160 przeznaczony jest do napg-
du pompy, alternatora i sprezarek w trolejbusie.
Silnik typu PRSZx64y/2 przeznaczony jest do na-
pedu tramwajow. Przystosowany jest do pracy w
uktadach napgdowych o regulacji impulsowe;j.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Silniki trakcyjne sa maszynami samoprzewietrzal-
nymi. Kable zasilajace wyprowadzone sg z kadtuba
przez dtawnice. Silnik typu DK210A3P dostoso-
wany jest do wzdluznego zawieszenia niezaleznego
Z przenoszeniem momentu obrotowego przez wat

kardana i przektadnig. Zasilany jest z sieci trakcyj-
nej. Stopien ochrony IP20.

Silnik typu PRAZal60 montowany jest na za po-
moca tap z przenoszeniem momentu obrotowego
za pomoca kota pasowego. Zasilany jest z sieci
trakcyjnej. Stopien ochrony 1P22.

Silnik typu PRSZx64y/2 dostosowany jest do
wzdluznego zawieszenia na wozku jezdnym z
przenoszeniem momentu obrotowego przez wal
kardana i przektadnig. Silnik wyposazony jest w
czujnik indukcyjny stuzacy do pomiaru predkosci
obrotowej, dzigki czemu mozliwa jest kontrola i
likwidacja poslizgu. Potrzebny przeptyw powietrza
chlodzacego zapewnia odpowiednia konstrukcja
bgbna hamulcowego. Stopien ochrony IP22.

PARAMETRY TECHNICZNE
Typ silnik MOC Napigcie b Predkosc Klasa Koncéwka Rodzaj
yp silnika znamionowa . obrotowa znam. . .. .
znamionowe izolacji watka wzbudzenia
dla pracy S1 (max)
[kW] [V] [obr/min]
DK210A3P/3 bocznikowe
DK210A3P/II 90 550 1500(3900) F/H |storkowa | S7regowo-
bocznikowe
DKZ10A3P/21 szeregowe
PRSZx64y/2 40 300 1890(4200) H stozkowa szeregowe
PRAZal60S/1 3 stozkowa SZErEOWO-
PRAZal60M/1 6 550 2100 B cylindryczna bocz r%ik:)vwe
PRAZal60M/2 stozkowa
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SILNIKI DO NAPEDOW REGULOWANYCH

ZASTOSOWANIE

Silniki do napedow regulowanych przeznaczone sa
do zasilania z przeksztattnikow i znajduja zastoso-
wanie w urzadzeniach, w ktérych konieczna jest

catkowicie blachowany. Mozliwe s3 wykonania
silnika o innych parametrach technicznych oraz z
dodatkowym wyposazeniem (resolwer, filtr powie-
trza, pozystorowe czujniki temperatury, filtr prze-

regulacja predkosci obrotowej (obrabiarki, dyfuzo- ciw zakloceniom radioelektrycznym). Stopien
ry cukrownicze). ochrony P22
Silniki typu Pgl12 przeznaczone sa przede wszyst-
kim do napedow gtownych obrabiarek ze sterowa-
niem numerycznym. Moga tez znalezé wszech-
stronne zastosowanie w roéznego rodzaju napgdach -
przemystowych wymagajacych dwustrefowej regu- HE
lacji predkosci obrotowej w szerokim zakresie. ‘
CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA u—m EEsis
Silniki maja chtodzenie wymuszone przy pomocy | FEES
nadbudowanej dmuchawy napedzanej trojfazowym I [ i
silnikiem indukcyjnym i zaopatrzone sa w prad- = i kin
niczke tachometryczna zamontowana po przeciw- —
nej stronie do koncowki watka. Silnik typu Pg jest —
maszyng czterobiegunowa, obcowzbudng z biegu- ‘ ' a =
nami komutacyjnymi oraz uzwojeniem kompensa- T Silnik typu Pg -
cyjnym. Czworoscienny bezkadlubowy stojan jest
PARAMETRY TECHNICZNE
Silniki typu ,,Pg”
Typ silnika | Moc znamionowa Moment Predkos¢ obrotowa | Predko$¢ obrotowa Moment
dla pracy S1 Znamionowy znamionowa maksymalna bezwladnosci
[kW] [Nm] [obr/min] [obr/min] [kgm’]
1,5 28,7 500
2,2 28,0 750
Pgl12F 37 28.7 1000 5000 0,035
5,5 35 1500
2,2 42,1 500
3,0 38,2 750
Pgl12E 5.0 382 1000 5000 0,045
7,5 47,8 1500
3,0 57,4 500
5,5 70,1 750
Pgl12D 73 67.9 1000 5000 0,063
11,0 70,1 1500

Napigcie twornika 375V, napigcie wzbudzenia 180V, rodzaj pracy S1, stopien ochrony IP22

oo Moc znamio- Napigcie Prad znamio- Predkos¢ qbro— Zakres regulowanych
Typ silnika . towa znamiono- .
nowa znamionowe nowy wa predkosci obrotowych
[kW] [V] [A] [obr/min] 1:100
PCOzM14/4-MIS1 14 440 39 2800 1:25
PCOaM40/4-MIS 40 375 125 1400 1:5
PRBZz315s/7 60 440 185 1500 1:5
PRBZz315s/8 30 440 85 1500 1:5
PRAZa315s/12 55 220 285 1500 1:5




HAMULCE TARCZOWE ZWALNIANE ELEKTROMAGNETYCZNIE

ZASTOSOWANIE

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Hamulce serii "Z" stuza do hamowania i zwalnia-

nia silnikow elektrycznych pradu statego i prze- Hamulce zasilane sg pradem statym. Produkowane
miennego napgdzajacych urzadzenia transportowe sa w stopniu ochrony IP56 w wykonaniu morskim
na statkach morskich i $rédladowych o nieograni- (Z, ZS, ZF) oraz ladowym (ZL). W przypadku nie-
czonym rejonie plywania. Moga by¢ réwniez za- zamierzonego zaniku napigcia lub uszkodzenia
stosowane na ladzie w roéznych galgziach przemy- instalacji elektrycznej konstrukcja hamulca umoz-
shu. liwia jego reczne zwalnianie.

Wersje wykonan:

ZS - z dzwignia recznego odhamowania

ZF - z forsowaniem napigcia zasilajacego cewke
(w celu szybszego zadziatania hamulca)

ZL - wykonanie ladowe.

PARAMETRY TECHNICZNE
Typ hamulca Moment hamu- | Napigcie zasila- Prad Czas przyciaga- | Czas odpadania
jacy nia nia zwory ZWory

[Nm] [V] [A] [s] [s]

72,5 25 110 0,73 0,2 0,1

Z1.,3,2/11 32 340 0,27 04 0,12

71.3,2/31 32 110 0,73 04 0,12

Z1.10/1 98 340 0,27 0,45 0,18

Z1L10/2 98 450 0,187 0,45 0,18

Z110/3 98 110 0,9 04 0,18

Z10 lub ZS10 100 110 0,63 04 0,15

716 lub ZS16 157 110 L1 0,35 0,2

ZF16 157 220/45 0,32 0,35 0,2

725 lub 7525 245 110 0,85 0,5 0,3

ZF25 245 220/40 0,51 0,2 0,13

740 lub ZS40 400 110 1,96 0,5 0,4

ZF40 400 220/35 1.4 0,25 0,15

763 lub ZS63 630 110 1,96 0,8 0,4

ZF63 630 220/35 14 0,25 0,15

7100 lub ZS100 980 110 4,3 0,5 0,25

E—— Z 7 @A‘

Hamulec typu Z16




SILNIKI INDUKCYJNE TROJFAZOWE WIELOBIEGOWE KLATKOWE
Z. WBUDOWANYM HAMULCEM TARCZOWYM

ZASTOSOWANIE

Silniki wielobiegowe przeznaczone s3 do napedu
weciagarek cumowniczych i kotwicznych oraz na-
pedu urzadzen tadunkowych. Przystosowane sa do
montowania na otwartym poktadzie na statkach o
nieograniczonym rejonie ptywania.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Silniki posiadaja trzy lub cztery (w zaleznosci od
typu i wykonania) stopnie predkosci obrotowej w
obu kierunkach. W czotach kazdego uzwojenia
umieszczone sg czujniki temperatury powodujace
wylaczenie z pracy tego uzwojenia, ktore osiagneto
przyrost temperatury dopuszczalny dla zastosowa-

nej klasy izolacji. Niezawodno$¢ napgdu zwigksza-
ja antykondensacyjne tasmy grzewcze (umieszczo-
ne w czotach uzwojen), ktore zapobiegaja konden-
sacji wilgoci podgrzewajac uzwojenia w czasie gdy
silnik nie pracuje.

Po stronie przeciwnej do napedu wbudowany jest
hamulec tarczowy zwalniany elektromagnetyczne.
Mozliwe jest zastosowanie forsowania wzbudzenia
(przy pomocy uktadu wchodzacego w sktad apara-
tury napedowej), dzigki czemu uzyskuje si¢ szyb-
sze zadziatanie hamulca. Konstrukcja hamulca
umozliwia jego reczne zwalnianie.

W silnikach typu hSSDa oraz bSSDa zastosowano
chlodzenie wymuszone obce. Wentylator wraz z
napedzajacym go silnikiem umieszczony jest w
skrzyni wentylacyjnej pod silnikiem gtéwnym.

PARAMETRY TECHNICZNE
Silniki typu hSSDa
Moc znamio- | Prad znamio- | Predkos¢ obrotowa | Moment znamio- | Krotnos¢ mo- | Prad rozruchowy
nowa nowy Znamionowa nowy mentu rozru-
chowego
[kW] [A] [obr/min] [Nm] [-] [A]
Napigcie zasilania 3x380 V, 50 Hz
2,6/19/38 52/60/88 110/720/1440 225/252/252 1,66/2,2/2,1 63/156/390
3/19/38 45/70/82 110/720/1420 260/252/252 1,73/2,3/1,67 48/156/242
8,3/19/38 28/60/88 325/720/1440 244/252/252 1,7/2,2/1,9 48/156/390
Napigcie zasilania 3x440 V , 60 Hz
3,4/19138 56/60/85 133/850/1764 244/214/206 2,35/3,1/2,68 40/155/390
3,4/19/38 35/60/73 133/860/1750 244/211/207 2,5/3,0/2,2 40/150/258
9,3/19/38 25/60/85 415/850/1764 214/214/206 2,7/2,9/2,7 43/155/390
Silniki typu bSSDa
Moc znamio- | Prad znamio- | Predkos¢ obrotowa | Moment znamio- | Krotnos¢ mo- | Prad rozruchowy
nowa nowy znamionowa nowy mentu rozru-
chowego
[kW] [A] [obr/min] [Nm] [-] [A]
Napigcie zasilania 3x380 V, 50 Hz
6,6/31/63 77/80/120 153/725/1470 412/412/412 1,6/2,3/1,8 91/360/770

6,6/31/63/63 | 77/80/120/115 | 153/725/1470/2950

412/412/412/206 | 1,6/2,3/1,8/1,6 | 91/360/770/820

Napigcie zasilania 3x440 V , 60 Hz

7/31/63 60/54/105 200/890/1763

333/333/343 2,2/1,6/2,2 89/410/850

7/31/63/63

60/54/105/100 | 200/890/1763/3470

333/333/343/172 | 2,2/1,6/2,2/1,7 | 89/410/850/900
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Silniki typu MD..Sa

Silnik typu MD3Sa40

Moc znamio- | Prad znamio- | Predkosé¢ obrotowa | Moment znamio- | Krotnos¢ mo- | Prad rozruchowy
nowa nowy znamionowa nowy mentu rozru-
chowego
[KW] [A] [obr/min] [Nm] [-] [A]
MD1Sa38
Napigcie zasilania 3x380 V, 50 Hz
2,9/18/38 40/62/86 110/680/1450 252/252/250 1,7/2,212,3 48/149/378
2,9/18138138 | 40/62/86/76 | 110/680/1450/2900 | 252/252/250/125 | 1,7/2,2/2,3/2,5 | 48/149/378/403
Napigcie zasilania 3x490 V, 60 Hz
4/18/38 40/56/81 180/810/1650 212/212/220 1222123 | 48/134/356/392
4/18/38/38 40/56/81/74 | 180/810/1650/3390 | 212/212/220/105 | 1,7/2,2/2,3/2,5 | 48/134/356/392
MD2Sa38
Napigcie zasilania 3x380 V, 50 Hz
2,9/21/38/19 | 34/56/82/41 | 94/702/1455/2910 | 290/290/255/62 | 1,7/2,1/2,1/3,6 | 53/179/412/464
Napigcie zasilania 3x440 V , 60 Hz
4,1/21/38/19 | 36/51/71/35 | 160/870/1784/3550 | 250/235/207/52 | 1,8/2,2/2,4/4,7 | 43/170/510/520
MD3Sa40
Napigcie zasilania 3x380 V, 50 Hz
9.2/40/20 | 59/76/38 | 340/1460/2950 |  260/260/65 | 212217 | 95/312/230
Napigcie zasilania 3x440 V , 60 Hz
92/4020 | 52/68/33 | 400/1750/3550 |  220/220/55 | 23/2,22,1 |  93/300/220
MD4Sa45
Napigcie zasilania 3x380 V, 50 Hz
11/45/25 | 80/86/46 | 340/1460/2940 |  300/300/80 | 1,812,515 [ 105/430/260
Napigcie zasilania 3x440 V , 60 Hz
11/4525 | 67/77/42 | 420/1740/3500 |  250/250/70 | 22/2,4/1,6 | 110/440/270
MD7Sa30
Napigcie zasilania 3x380 V , 50 Hz
73/30/15 | 49/61/31 | 348/14621/2952 |  200/200/48 | 23/2.4/14 |  93/330/190
Napigcie zasilania 3x440 V, 60 Hz
73/30/15 | 45/5327 | 426/1767/3560 |  164/164/40 | 2.4/25/1,6 |  85/325/186

Poszczegodlne silniki oznaczone sa, po symbolu ( np. MD3Sa40) i pierwszym znaku " / " w nastgpujacy sposob:

- pierwsze miejsce:

- drugie miejsce:

- cyfra po znaku '

- liczba po drugim znaku " - "

ilo$¢ stopni predkosci obrotowej (3 lub 4)
rodzaj smarowania tozyska od strony mechanizmu napedu:
0 - smarowanie rozbryzgiem oleju ze skrzyni przektadniowej
1 - smarowanie smarem statym ( na specjalne zamoéwienie)

parametry zasilania:

1 - zasilanie napigciem 3x380 V o czgstotliwosci 50 Hz
2 - zasilanie napigciem 3x440 V o czgstotliwosci 60 Hz
oznacza kolejne wykonanie mechaniczne
Przyktad oznaczenia: MD3Sa40/30-1/01 - silnik typu MD3Sa40 o trzech stopniach predkosci obrotowej, z to-
zyskiem od strony mechanizmu napgdu smarowanym przez rozbryzg oleju ze skrzyni
przektadniowej, zasilany napigciem 3x380 V o czgstotliwosci 50 Hz, w wykonaniu me-
chanicznym 01.




SAMOWZBUDNE PRADNICE SYNCHRONICZNE

PRADNICE TYPU GDPBa i GTNSa

ZASTOSOWANIE

Samowzbudne pradnice synchroniczne matej mocy
przeznaczone sa do wytwarzania energii elektrycz-
nej pradu przemiennego w zespotach pradotwor-
czych.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Pradnice jednofazowe typu GDPBa sa maszynami
bezszczotkowymi, z wbudowanym regulatorem
napigcia (odpowiednio potaczone uzwojenia do-

i

datkowe wspolpracujace z kondensatorem umoco-
wanym na zewnatrz pradnicy).

Pradnice trojfazowe typu GTNSa sa maszynami
szczotkowymi z regulatorem napigcia umieszczo-
nym w oddzielnej skrzynce, w ktorej ponadto znaj-
duje si¢ woltomierz, wylacznik przecigzeniowo
zwarciowy oraz gniazdo 1-fazowe i 3-fazowe.
Sposob sprzegnigeia z silnikiem napgdowym uza-
lezniony jest od przylacza silnika.

Mocowanie pradnic: kotnierzowe lub kolnierzowe
z podparciem na fapach.
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PARAMETRY TECHNICZNE
Predkos¢ obrotowa 3000 obr/min
Czestotliwosé 50 Hz
Typ pradnicy Moc Prad Klasa Stopien Spraw- Sposob
znamionowa | znamionowy | izolacji | ochrony nos¢ utozyskowania
[KVA] [A] [%]
Napigcie znamionowe 220 V , wspotczynnik mocy 1,0
GDPBa 132M/0O1 6,5 29,5 H 1P44 68 jednotozyskowa
GDPBa 132M/02 6,5 29,5 P22 69 jednotozyskowa
Napigcie znamionowe 3x380 V , wspotczynnik mocy 0,8

GTNSa 13252/03 6,5 9,9 F 1P22 76 dwutozyskowa
GTNSal3252/05 6,5 9,9 H 1P44 78 jednotozyskowa
GTNSal32M2/03 12,5 19,0 F P22 78 dwulozyskowa
GTN5al32LA2/06 15,0 22,8 H 1P22 80 jednotozyskowa
GTNS5al32LB2/06 20,0 30,4 H 1P22 80 jednotozyskowa
PRADNICA TYPU GCf 74
ZASTOSOWANIE CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Trojfazowa samowzbudna pradnica synchroniczna
typu GCf74 stuzy do wytwarzania energii elek-
trycznej w zespotach pradotworczych pradu prze-
miennego i przeznaczona jest do pracy na ladzie.

Maszyna ta wyposazona jest we wbudowany uktad
samoczynnej regulacji napigcia. Przystosowana jest
do pracy w potozeniu poziomym z mocowaniem na
tapach. Z silnikiem napedowym taczona jest za
pomoca sprzegla.

PARAMETRY TECHNICZNE
Moc Prad Napigcie Predkos¢ | Czestotliwo$¢ | Klasa Stopienn | Sprawnos$¢
znamionowa | znamionowy | znamionowe | obrotowa izolacji | ochrony
[kVA] [A] [V] [obr/min] [Hz] %
20 29 3x400 1500 50 B 1P20 84




PRADNICE TYPU GCf, GCh, GTN

ZASTOSOWANIE

Trojfazowe samowzbudne pradnice synchroniczne,
wspoltpracujace z uktadami regulacji napigcia typu
WS, przeznaczone sa do wytwarzania energii elek-
trycznej pradu przemiennego w zespotach prado-
tworczych zainstalowanych na statkach o nieogra-
niczonym rejonie plywania. Moga by¢ réwniez
zastosowane w zespotach pradotworczych pracuja-
cych na ladzie.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA
Pradnice przystosowane sa do napedzania spalino-
wymi silnikami ttokowymi, z ktérymi taczone sg za

pomoca sprzegta. Wykonywane sa w dwoch wer-
sjach mocowania: na lapach lub kotnierzowe z
podparciem na tapach.

Wspolpracujace z pradnicami uktady regulacji na-
pigcia typu WS produkowane sa w nastgpujacych
wykonaniach:

WS - w obudowie o stopniu ochrony 1P22;
przystosowany do umieszczenia na
konstrukcji wsporczej

- bez obudowy (stopien ochrony IP00);
przystosowany do wbudowania w ta-
blicg rozdzielcza.

WS..T

PARAMETRY TECHNICZNE
Napigcie 3x400/231 V;
Czestotliwosé 50 Hz;
Predkos$¢ obrotowa 1500 obr/min
Typ pradnicy i regulatora Moc Prad Wspotczynnik | Klasa | Stopien | Sprawnosc
zZnamionowa | Znamionowy mocy izolacji | ochrony

[kVA] [A] [%]
GCf84c/5 + WS55P 55 80 0,8 ind. B 1P22S 87
GCf84c¢c/8 + WS55 45 65 0,8 ind. B 1P22S 90
GCf84c/9 + WS55P 55 80 0,8 ind. B 1P22S 87
GCPf84¢c/101 + WS55 45 65 0,8 ind. B 1P23 90
GCP94c/1 + WS60N/1 60 87 0,8 ind. B 1P22
GCh114/4 + WS125/3 125 180 0,8 ind. B 1P23
GTNE250/1 + WS125/3 125 180 1P22

Na specjalne zyczenie zamawiajacego wykonujemy pradnice wytwarzajace energi¢ elektryczna o napigciu
3x450/260 V i czestotliwosei 60 Hz (1800 obr/min). W takim przypadku moc pradnicy mozna zwigkszy¢ o

okoto 17% w stosunku do czestotliwosci 50 Hz.

PRADNICE TYPU GCk

ZASTOSOWANIE

Samowzbudne, bezszczotkowe pradnice synchro-
niczne o powigkszonym momencie bezwladnosci,
wspolpracujace z tyrystorowymi uktadami regula-
cji napigcia typu RNGY41, przeznaczone sa do
wytwarzania energii elektrycznej pradu przemien-
nego w zespotach pradotwodrczych zainstalowanych
na statkach o nieograniczonym rejonie ptywania.
Moga by¢ rowniez zastosowane w przewoznych i
stacjonarnych zespotach pradotworczych pracuja-
cych na ladzie.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Dzigki swoim wiasciwosciom maszyny te znajduja
szerokie zastosowanie w zespolach pradotwor-
czych, od ktorych wymaga si¢ wysokich parame-
trow eksploatacyjnych w trudnych warunkach pra-
cy.

Pradnice charakteryzuja si¢ matymi warto$ciami
reaktancji synchronicznej przejsciowej, uzyskany-
mi przez specjalne uksztattowanie pola indukcji w
szczelinie powietrznej w ksztalcie trapezu, co po-
zwala na ograniczenie wielkoSci zmian napigcia na
zaciskach pradnicy po naglym zataczeniu obciaze-
nia.

Inna charakterystyczna cechg tego typu pradnic jest
to, ze wartos¢ momentu bezwladnoS$ci czgsci wiru-
jacej jest ~10 razy wigksza w stosunku do momen-
tu bezwladno$ci pradnic wykonanych w sposob
tradycyjny. Eliminuje to nier6wnomierno$¢ biegu
spalinowego silnika napgdowego bez stosowania
dodatkowego - dotychczas niezbgdnego - kota za-
machowego.




Pradnice typu GCk wykonywane sa w kilku od-
mianach konstrukcyjnych zapewniajacych wysoka
uniwersalnos¢ wyrobu:

GCKkF265 - konstrukcja jednotozyskowa; mocowa-
nie kotnierzowe; bezposrednie sprzg-
gnigcie z silnikiem napadowym

GCKkL94 - konstrukcja jednotozyskowa; mocowa-
nie kotnierzowe z podparciem na ta-
pach; bezposrednie sprzggnigcie z sil-
nikiem napgdowym

GCk94 - konstrukcja dwutozyskowa, mocowanie
na tapach, sprzegnigceie z silnikiem na-
pedowym za pomoca sprzegla

GCk../21 - pradnica z nadbudowanym regulatorem.

Wspoltpracujace z pradnicami uktady regulacji na-
pigcia typu RNGY41 wykonywane sa w kilku od-
mianach konstrukcyjnych w zaleznosci od prze-
znaczenia zespotu pradotworczego:

RNGY41S - regulator przeznaczony do pracy w
zespotach pradotworczych stacjonar-
nych; umieszczony w obudowie bla-
szanej przewidzianej do pracy w po-
Zycji wiszacej

RNGY41W - regulator o konstrukcji dostosowanej
do wbudowania w rozdzielnicg; wy-
konany w postaci ptyty wyposazonej
w poszczegodlne podzespoty; nie po-
siada obudowy

RNGY41R - regulator z zawarta w obudowie czg-
$cia rozdzielczo - pomiarowa dla od-
biorcow 1 sterujaca dla silnikow na-

pedowych.
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PARAMETRY TECHNICZNE
Typ pradnicy Moc Prad Wspblcz. Klasa Stopien Spraw-
zZnamionowa | znamionowy mocy izolacji | ochrony no$¢
[kVA] [A] %
3x400/231 V; 50 Hz; 1500 obr/min
GCk...S 25,0 36,0 85
GCk..M 37,5 54,0 0,8 ind. B P22 87
GCk...L 62,5 90,0 90
3x450/260 V; 60 Hz; 1800 obr/min
GCk...S 28,0 36,0 85
GCk..M 43,0 55,0 0,8 ind. B P22 87
GCk,..L 71,0 91,0 90

Na specjalne zyczenie zamawiajacego wykonujemy pradnice wytwarzajace energi¢ elektryczna o napigciu

3x220 V- 50 Hz .
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